“EEM403 ELEKTRiIK MUHENDISLIiGINDE TASARIM” DERSI PROJE ONERILERI

Proje Damismani Eg%jﬁ Proje Konusu ()Sg;;ll;ci
MA-1 | Elektrikli Ara¢ Batarya Sarj1 icin Anahtarlamal1 Gii¢ Kaynagi 2
MA-2 | Elektrikli Ara¢ Batarya Yonetim Sistemi (BMS) 3

Prof. Dr. Mustafa AKTAS MA-3 | Elektrikli Ara¢ Telemetri ve Ara¢ Kontrol Sistemi (AKS) 3
MA-4 | Hall Sens6rsiiz BLDC Motor Kontrol Devresi (250W) 2
MA-5 | Hall Sensorli BLDC Motor Kontrol Devresi (2500W) 3
00-1 1kw’lik AC/DC/AC Back To Back Converter Tasarim Ve Imalati 2
00-2 | Labview Ortaminda Diferansiyel R6le Tasarimi 2

) . " 12v Bataryalar I¢in Batarya Yonetim Sistemi (Bms) Tasarimi ve 4

Prof. Dr. Okan OZGONENEL 00-3 Batarya I¢in Ornek Uygulamasi 2

00-4 1kva Iki Sargili Deney Trafosu Uzerinde Hibrit Transformator 2
Tasarimi ve Uygulamasi

00-5 | EMI Siizgec Tasarimi ve imalat: 2
HG-1 | ARM tabanl parmakta / bilekte nabiz dlger 2
HG-2 | Astim ve KOAH hastalarini uyari i¢in mobil uygulama 2

Dog. Dr. Hiilya Gokalp CLARKE HG-3 Kroni'k Kalp Yetr.ne':zligi V'e/ya yiiksek Pansiyon hasta}armm 0z- 9

yonetimi/bakimi i¢in makina 6grenmesi tabanli mobil uygulama

HG-4 | Siirtiden ayrilan hayvanlari tespit sistemi 2
CK-1 | Kisa Mesafeli Optik Haberlesme 2

Doc. Dr. Cetin KURNAZ CK-2 | Deniz Yuzeyi Temizleme Araci 2
CK-3 ESP Ile Iklimlendirme Verilerinin Database’e Kaydedilip Bildirim 2

Gondermesi




CK-4 | Mikro Denetleyici Uzerinden Asenkron Video Gonderimi 2
Insansiz Yangin Séndiirme Araci ile Orman Yanginlarinin
SK-1 3
) Algilanmasi
Dog. Dr. Serap KARAGOL SK-2 | WSN ile bir kuruma ait olan araglarin haritada takip edilmesi 3
SK-3 | Nesne Tanima, Tespit Ve Takip 3
IE-1 EMG yiikselteci, akim kaynag1 ve temel bir arayliz tasarimi 2
o . IE-2 | Su Alt1 ROV Tasarimi 2
Dr. Ogr. Uyesi llyas EMINOGLU - - - —
IE-3 PLC ile Seviye ve Sicaklik Denetimi 2
IE-4 Otomatik pilot tasarimi i¢in test diizenegi 2
BKE-1 | Akilli Cihaz Haberlesmesi 2
Dr. Ogr. Uyesi Beglim KORUNUR BKE-2 | Akilli Uriin Tasarmi-1 3
ENGIZ ‘_
BKE-3 | Akilli Uriin Tasarimi-2 3
CT-1 | Telemetri Sistemi-1 2
CT-2 | Telemetri Sistemi-2 1
Dr. Ogr. Uyesi Cengiz TEPE CT-3 | Bitki Oriintiileri {izerine Gériintii isleme 1
CT-4 Quadruped Robotlar (Dort Ayakli Robotlar) 3
CT-5 Quadruped Robot Animasyonu 1
o . SUE-1 | Riizgar Enerjisi ile Elektrik Uretim, iletim ve Dagitimi 4
Dr. Ogr. Uyesi Seda USTUN ERCAN - ; ; —
SUE-2 | Gii¢ Hatt1 Haberlesmesi (Power Line Communication-PLC) 4
SA-1 | Diigsme algilama devresi gelistirilmesi 2
SA-2 Yenidogan termoregiilasyon cihazi gelistirilmesi 2
Dr. Ogr. Uyesi Selim ARAS SA-3 | Engelli gamepad devresi gelistirilmesi 2
SA-4 | EOG kontrollii hasta ekran1 gelistirilmesi 2
SA-5 Madde bagimlilig1 yoksunluk tespit cihazi gelistirilmesi 2




[HA'larda kullamlmak iizere ESC, Gii¢ Dagitim Kart1, Ugus Kontrol Kart1

I5-1 Tasarimi ve Uretimi 1
Dr. Ogr. Uyesi Idris SANCAKTAR [S-2 | Giines Takip Sistemi 2
is-3 Eldiven Kumanda 2
iS-4 Kablosuz sarj cihazi 2
CG-1 Aydinlatma Y6netim Sistemi 2
N . . CG-2 Giines Takip Sistemi 2
Dr. Ogr. Uyesi Cenk GEZEGIN -
CG-3 Transformatdr Izleme Sistemi
CG-4 Yenilenebilir Enerji Sistemleri Izleme Sistemi 2




